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X・Y軸をジョイスティックで動作させる機構を採用
したため手の感覚を忠実に再現します
Ｚ軸動作はノブを回します
アームの固定が簡単・確実におこなえます
同軸プローブ取り付け可能です
各種用途向けアーム製作致します

主な仕様

作動範囲　　X・Y・Z各軸　５ｍｍ
大きさ　　　５０（W）×１８５（L) ×１３０（H)
固着方法　　切り替えマグネット
重量　　　　７５０ｇ

オプション　各種アーム

マイクロマニュピレータ 5105A

X・Y・Z各軸動作をすべてジョイスティックのみで 
行う事が可能で、微細な動作を手感覚で再現します
アームの固定が簡単・確実におこなえます
同軸プローブ取り付け可能です
各種アーム製作可能です

主な仕様

作動範囲　　X・Y・Z各軸　５ｍｍ
大きさ　　　５０（W）×１５０（L) ×１３０（H)
固着方法　　切り替えマグネット
重量　　　　９５０ｇ

オプション　各種アーム

マイクロマニュピレータ 5105B  

〒181-0005 東京都三鷹市中原２－１２－７ 

Pone: 0422-47-1421　Fax: 0422-48-3327
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MODEL  ５１０５Ａ 外観図

MODEL  ５１０５Ｂ  外観図

2-12-7  Nakahara Mitaka-shi Tokyo Japan 〒181-0005 
Pone: 81-422-47-1421　Fax: 81-422-48-3327
Web : luft-ltd.com

LIMITED

機能向上のため予告なしに仕様を変更する事があります


