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X・Y・Z各軸方向に直線的に微動します
スライド部は特殊リニア機構の採用で
コンパクト化が可能になりました
アームの固定が簡単・確実におこなえます
同軸プローブ取り付け可能です
各種アーム製作可能です

主な仕様

作動範囲　　　　X・Y・Z各軸　５ｍｍ
直進度　　　　　１０ミクロン以下／５ｍｍ
歩進　　　　　　０．５ｍｍ／１回転
大きさ　　　　　３８（W）×８３（L) ×４８（H)
固着方法　　　　ラバーマグネット（標準）
重量　　　　　　１２０ｇ
オプション　　　切り替えマグネット

マイクロマニュピレータ 5102A R/L

X・Y・Z各軸方向に直線的に微動します
スライド部は特殊リニア機構の採用で
コンパクト化が可能になりました
各軸操作がどう方向にて行えます
アームの固定が簡単・確実におこなえます
同軸プローブ取り付け可能です
各種アーム製作可能です

主な仕様

作動範囲　　　　X・Z軸　５ｍｍ　Y軸　３ｍｍ
直進度　　　　　１０ミクロン以下／５ｍｍ
歩進　　　　　　０．５ｍｍ／１回転
大きさ　　　　　２８（W）×８３（L) ×５４（H)
固着方法　　　　ラバーマグネット（標準）
重量　　　　　　１２０ｇ
オプション　　　切り替えマグネット

マイクロマニュピレータ 5102B
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MODEL  ５１０２A／L  外観図

MODEL  ５１０２Ｂ  外観図
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LIMITED

機能向上のため予告なしに仕様を変更する事があります


